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I.版本控制 

版本编号 编制人 编制日期 描述 

V1.0 LXX 2023-11-23 建档 

V1.0 Lxx 2024-01-22 修正传感器温度量程 

V1.0 Lxx 2024-04-26 修正通信说明 

V1.1 LXX 2024-06-20 增加短时连续波形采集 

V1.2 LXX 2024-08-09 
增加备用寄存器，用于存储频谱分析详细

结果，地址从 400 开始 

V1.3 LXX 2024-11-01 
增加转速计算功能，增加寄存器地址

130-133 以便设置参数及读取转速计算值 

 



 

关于产品 

该产品为一款实时测量安装点温度和三个方向振动的高精度、宽信号带宽的一体化传感

器，传感器同时提供三个方向的振动速度和振动加速度的时域特征值（RMS 值、峰值）、位

移的时域特征值（RMS 值、峰峰值）、频谱分析结果、包络谱分析结果、预警报警功能，以

及被测点温度实时值；短时连续波形采集。可广泛适用于试验台、工业领域的电机、水泵、

风机、空压机、燃气机、发电机、减速机、齿轮箱等旋转机械的实时状态分析，得出设备准

确的运行状态和设备健康情况。 

声明 

未经湖南纬拓信息有限公司明确书面许可，任何单位或个人不得擅自仿制、复制、誊抄

或转译本手册部分或全部内容，且不得以盈利为目的进行任何方式（电子、影印、录制等）

的传播。本手册所提到的产品规格和资讯仅供参考，如有内容更新，恕不另行通知。本手册

仅作为使用指导，所作陈述均不构成任何形式的担保。 

安全操作 

 产品使用前，请务必仔细阅读使用说明书。 

 在您使用产品之前，请检查外壳是否有裂纹或损坏。 

 请勿在爆炸性气体、蒸气或灰尘周围进行操作。 

 当在危险区域内作业时，请按照地方或国家机构的要求，使用适当的防护装备。 

 在危险场所作业时，应遵守地方和国家安全法规的要求。 

 

安全提示 

 在转动设备周围作业时要时刻注意安全。将绳索、带子和电缆等隐藏起来。 

 在安装传感器时，设备必须停机才能进行安装。 

[ 注：本说明书内容仅适用于三轴振动温度智能传感器类的产品。] 
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1. 产品概述 

该产品为一款实时测量安装点温度和三个方向振动的高精度、宽信号带宽的一体化传

感器，传感器同时提供三个方向的振动速度和振动加速度的时域特征值（RMS 值、峰值）、

位移的时域特征值（RMS 值、峰峰值）、频谱分析结果、包络谱分析结果、预警报警功能，

以及被测点温度实时值；短时连续波形采集。可广泛适用于试验台、工业领域的电机、水

泵、风机、空压机、燃气机、发电机、减速机、齿轮箱等旋转机械的实时状态分析，得出

设备准确的运行状态和设备健康情况。 

产品主要特点： 

1）具有超高的信号带宽。测量范围可以达到 DC-6.3KHZ。覆盖绝大部分工业现场旋转

机械的故障频率段； 

2）具有超高的灵敏度和线性度。传感器采用 16 位 ADC 采样，分辨率达到 0.488mg/LSB, 

准确的捕捉各种轻微的振动，满足绝大部分现场需求； 

3）集成度高。同时提供三个方向（X,Y,Z）的振动数据和被测点温度，可替换传统“采集

卡+传感器”的数据采集模式； 

4）采用以太网通信接口。直接通过以太网通信将数据上传到服务器或平台，中间不需要

任何控制器或转接模块。通过 10/100M 自适应以太网接口，可以轻松将实时数据迅速的

上传到平台或者服务器； 

5）传感器采用网线供电。可直接和直流供电的交换机和网线供电合路器相连，多种连接

方式、简化现场布线，方便现场施工。 

2. 规格参数 

表 1 - 传感器规格参数 

产品名称 三轴振动温度智能传感器 

型号规格 VTall-T163E-FC 
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供电方式 DC 9-36V（水晶头线序：1236 为信号，45 为电源+、78 为电源-） 

传感器量程 

振动加速度：±16g 

振动速度：0-300mm/s 

振动位移：0-30000um 

温度：-40℃~125℃ 

信号带宽范围及精

度 
3~6.3KHz（±3dB） 

分辩率 0.488mg/LSB 

采样频率  26.667KHZ 

振动测量方向 X 轴、Y 轴、Z 轴 

时域分析结果 

(地址表：0-18 位) 

  

详见 ModbusTcp 寄存器（16Bit）与变量地址映射表 

频谱分析结果 

(地址表：19-54 位) 

包络谱分析结果 

(地址表：55-66 位) 

预警报警功能 

(地址表：68-71 位) 

通讯接口 以太网 

运行环境温度 -40℃ ~ 85℃ 

固定连接上位机

IP/端口 
162.168.1.169/22009 
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默认本机 IP/端口 192.168.1.164/502 

协议方式 Modbus TCP 

设备地址 出厂默认地址为“1” 范围：1 - 255 

安装方式 磁吸或双头螺杆安装（底孔 M5*6） 

防护等级 IP67 

尺寸规格 Φ23mm*68mm*24mm(筒径*高度*对边) 

3. 产品使用 

3.1 开箱包装检查 

从包装盒中取出传感器等物品，检查传感器外观是否良好、引线和插头是否完好。  

随货清单 

序号 名称 型号 单位 数量 备注 

1 三轴振动温度智能传感器 VTall-T163E-FC 支 1 标配 

2 磁座 D25/D32 个 1 标配(默认 D25) 

3 
8 芯 M12 航空插头转水晶

头线缆 
5 米 根 1 

标配 5 米（其他线

长可定制） 

4 网线供电合路器 
水晶头+电源接头转

RJ45 母座 
个 1 

选配（首支免费赠

送一套） 

5 电源适配器 12V1A 个 1 

6 转换螺杆 
M5*12、M5*6 转

M6*6\M8*8 
个 1 

7 直流接线端子 5.5*2.1mm 个 1 
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实物照片如下： 

 

图 1 传感器及其配件 

3.2 传感器的安装方式 

磁吸式：将传感器直接吸附在设备的振动测量位置并调整好测量方向。 

胶粘式：将传感器安装在振动测量位置并调整好测量方向，传感器四周涂抹 AB 胶。 

螺栓式：将传感器底部的 M5×12mm 的双头螺杆或 M5×6mm 转 M8*8mm 的双头螺杆拧

紧在设备的测量位置并调整好测量方向。 

3.3 传感器接线方式 

3.3.1 直流供电交换机接线 

DC9-36V 供电版的传感器通过配套的 M12 8 芯航空插头转 RJ45 转接线将传感器连接到

直流供电交换机（DC9-36V）的供电的 LAN 口，然后通过普通网线将直流供电交换机的

UP_link 口连接电脑、路由器、网关、或者服务器上。如图 2。 
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图 2 直流供电交换机连接示意图 

3.3.2 网线供电合路器接线 

DC9-36V 供电版的传感器通过配套的 M12 8 芯航空插头转 RJ45 转接线将传感器连接到

网线供电合路器，然后将网线接到工业交换机或 PC，电源端接直流 9~36V 供电。如图 3。 

 

图 3  网线供电合路器连接示意图 

3.4 记录安装位置和设备地址 

请记录传感器安装的区域、设备、部位以及该传感器壳体的 ID 号。便于软件开发人员知

晓传感器具体安装位置和设备员后期管理维护。 

3.5 产品尺寸 

外径：筒径 Φ23mm，底部对边 24mm  

高度：76mm = 68mm(壳体) + 8mm(螺柱或磁体） 
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图 4 产品外形及安装尺寸图 

·本外形及安装定位尺寸公差按照 GB/T1804-2000 C 级标准执行。 

4. 通信协议格式 

4.1 专用术语和缩略词 

术语 描述 

R 只读 

W 只写 

R/W 可读可写 

N/A 不适用 

int16 16 位有符号数 

uint6 16 位无符号数 

4.2 参量与单位 

序号 参量名称 单位 

1 振动加速度 m/s2 

2 振动速度 mm/s 
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3 转速 Hz(r/s) 

4 温度 ℃ 

5 振动位移 um 

4.3 通信协议 

传感器作为 Modbus TCP 服务器，端口号为 502。 

4.3.1Modbus TCP 寄存器（16Bit）与变量地址映射表 

地址 对应变量 读写 类型 倍率 默认值 备注 

0 T 底座温度 R int16 100 N/A  

1 X 轴振动速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

2 Y 轴振动速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

3 Z 轴振动速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

4 X 轴振动加速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

5 Y 轴振动加速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

6 Z 轴振动加速度 RMS 值 R uint16 100 N/A  

7 X 轴振动位移 RMS 值 R uint16 1 N/A  

8 Y 轴振动位移 RMS 值 R uint16 1 N/A  

9 Z 轴振动位移 RMS 值 R uint16 1 N/A  

10 X 轴振动速度峰值 R uint16 100 N/A  

11 Y 轴振动速度峰值 R uint16 100 N/A  

12 Z 轴振动速度峰值 R uint16 100 N/A  

13 X 轴振动加速度峰值 R uint16 100 N/A  

14 Y 轴振动加速度峰值 R uint16 100 N/A  

15 Z 轴振动加速度峰值 R uint16 100 N/A  

16 X 轴振动位移峰峰值 R uint16 1 N/A  

17 Y 轴振动位移峰峰值 R uint16 1 N/A  

18 Z 轴振动位移峰峰值 R uint16 1 N/A  

19 X 速度频谱 0.5X R uint16 100 N/A X 轴频谱 

20 X 速度频谱 1.0X R uint16 100 N/A  

21 X 速度频谱 1.5X R uint16 100 N/A  

22 X 速度频谱 2.0X R uint16 100 N/A  

23 X 速度频谱 3.0X R uint16 100 N/A  

24 X 速度频谱 4.0X R uint16 100 N/A  

25 X 速度频谱 5.0X R uint16 100 N/A  

26 X 速度频谱 6.0X R uint16 100 N/A  

27 X 速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

28 X 速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

29 X 加速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

30 X 加速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

31 Y 速度频谱 0.5X R uint16 100 N/A Y 轴频谱 
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32 Y 速度频谱 1.0X R uint16 100 N/A  

33 Y 速度频谱 1.5X R uint16 100 N/A  

34 Y 速度频谱 2.0X R uint16 100 N/A  

35 Y 速度频谱 3.0X R uint16 100 N/A  

36 Y 速度频谱 4.0X R uint16 100 N/A  

37 Y 速度频谱 5.0X R uint16 100 N/A  

38 Y 速度频谱 6.0X R uint16 100 N/A  

39 Y 速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

40 Y 速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

41 Y 加速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

42 Y 加速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

43 Z 速度频谱 0.5X R uint16 100 N/A Z 轴频谱 

44 Z 速度频谱 1.0X R uint16 100 N/A  

45 Z 速度频谱 1.5X R uint16 100 N/A  

46 Z 速度频谱 2.0X R uint16 100 N/A  

47 Z 速度频谱 3.0X R uint16 100 N/A  

48 Z 速度频谱 4.0X R uint16 100 N/A  

49 Z 速度频谱 5.0X R uint16 100 N/A  

50 Z 速度频谱 6.0X R uint16 100 N/A  

51 Z 速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

52 Z 速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

53 Z 加速度谱最大值 R uint16 100 N/A  

54 Z 加速度谱最大值处频率 R uint16 10 N/A  

55 X 内圈特征值 1X R uint16 100 N/A X 轴包络谱 

56 X 外圈特征值 1X R uint16 100 N/A  

57 X 滚动体特征 1X R uint16 100 N/A  

58 X 保持架特征值 1X R uint16 100 N/A  

59 Y 内圈特征值 1X R uint16 100 N/A Y 轴包络谱 

60 Y 外圈特征值 1X R uint16 100 N/A  

61 Y 滚动体特征 1X R uint16 100 N/A  

62 Y 保持架特征值 1X R uint16 100 N/A  

63 Z 内圈特征值 1X R uint16 100 N/A Z 轴包络谱 

64 Z 外圈特征值 1X R uint16 100 N/A  

65 Z 滚动体特征 1X R uint16 100 N/A  

66 Z 保持架特征值 1X R uint16 100 N/A  

67 转速测量值  R/W uint16 100 N/A 转频形式，单位 Hz 

68 温度预警报警状态 R uint16 1 N/A  

69 X 轴预警报警状态 R uint16 1 N/A  

70 Y 轴预警报警状态 R uint16 1 N/A  

71 Z 轴预警报警状态 R uint16 1 N/A  

72 设备版本号 R uint16 1  固定 

73 设备序列号 R uint16 1 20001 0 

74 设备地址(Modbus 地址) R/W uint16 1 1 1-255 

75 运行模式 R/W uint16 1 0 默认为 0 
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76 保存参数表 R/W uint16 1 0 

写入 11 保存当前参数（掉电

不丢失）；写入 22 恢复出厂默

认参数；写入 33 复位重启； 

77 振动速度高通截止频率   R/W uint16 1 10  

78 振动速度低通截止频率   R/W uint16 1 1000  

79 振动加速度高通截止频率 R/W uint16 1 3  

80 振动加速度低通截止频率 R/W uint16 1 6300  

81 振动位移高通截止频率 R/W uint16 1 10  

82 振动位移低通截止频率 R/W uint16 1 1000  

83 X 振动加速度预警门限 R/W uint16 100 300 X 轴 

84 X 振动加速度报警门限 R/W uint16 100 500  

85 Y 振动加速度预警门限 R/W uint16 100 300 Y 轴 

86 Y 振动加速度报警门限 R/W uint16 100 500  

87 Z 振动加速度预警门限 R/W uint16 100 300 Z 轴 

88 Z 振动加速度报警门限 R/W uint16 100 500  

89 X 振动速度预警门限 R/W uint16 100 500 X 轴 

90 X 振动速度报警门限 R/W uint16 100 700  

91 Y 振动速度预警门限 R/W uint16 100 500 Y 轴 

92 Y 振动速度报警门限 R/W uint16 100 700  

93 Z 振动速度预警门限 R/W uint16 100 500 Z 轴 

94 Z 振动速度报警门限 R/W uint16 100 700  

95 X 振动位移预警门限 R/W uint16 1 30 X 轴 

96 X 振动位移报警门限 R/W uint16 1 50  

97 Y 振动位移预警门限 R/W uint16 1 30 Y 轴 

98 Y 振动位移报警门限 R/W uint16 1 50  

99 Z 振动位移预警门限 R/W uint16 1 30 Z 轴 

100 Z 振动位移报警门限 R/W uint16 1 50  

101 温度预警门限 R/W int16 100 6000  

102 温度报警门限 R/W int16 100 6500  

103 BPFI R/W uint16 100 529 特征参数 -轴承内圈故障 

104 BPFO R/W uint16 100 370 特征参数 - 轴承外圈故障 

105 BSF R/W uint16 100 274 特征参数 - 轴承滚动体故障 

106 FTF R/W uint16 100 41 特征参数 - 轴承保持架故障 

107 TF R/W uint16 100 2 特征参数 – 叶片/齿轮故障 

108 物理地址(MAC) R/W uint16 1 0x2900 0x2900 

109  R/W uint16 1 0x7CAB 0x7CAB 

110  R/W uint16 1 0x0100 0x0100 

111 网关地址 R/W uint16 1 0xA8C0 192.168 

112  R/W uint16 1 0x0101 1.1 

113 子网掩码 R/W uint16 1 0xFFFF 255.255 

114  R/W uint16 1 0x00FF 255.0 

115 DNS 地址 R/W uint16 1 0xA8C0 192.168 

116  R/W uint16 1 0x0101 1.1 

117 本机 IP 地址 R/W uint16 1 0xA8C0 192.168 
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118  R/W uint16 1 0xA401 1.164 

119 服务器超时时间 R/W uint16 1 1200 

单位：秒,建立连接后超过时

间未有数据交互，将产生设备

复位。 

120 传动比 R/W uint16 100 100 100 

121-129 保留 

130 转速选择寄存器 R/W uint16 1 1 0-测量转速；1-输入转速； 

131 转速计算工作模式 R/W uint16 1 1 0-工频；1-变频； 

132 额定转速 R/W uint16 100 100 Hz 

133 转速计算值 R uint16 100 100 Hz 

       

2024.08.07 新增一套（共 246 个）备用寄存器用于存储频谱分析详细结果，地址从 400 开始 

400 X 轴加速度包络谱内环 1x R uint16 100 N/A 

X 方向加速度包络谱特征 

401 X 轴加速度包络谱内环 2x R uint16 100 N/A 

402 X 轴加速度包络谱外环 1x R uint16 100 N/A 

403 X 轴加速度包络谱外环 2x R uint16 100 N/A 

404 X 轴加速度包络谱滚动体 1x R uint16 100 N/A 

405 X 轴加速度包络谱滚动体 2x R uint16 100 N/A 

406 X 轴加速度包络谱保持架 1x R uint16 100 N/A 

407 X 轴加速度包络谱保持架 2x R uint16 100 N/A 

408 X 轴加速度包络谱频 0.5x R uint16 100 N/A 

409 X 轴加速度包络谱频 1x R uint16 100 N/A 

410 X 轴加速度包络谱频 2x R uint16 100 N/A 

411 X 轴加速度包络谱频 3x R uint16 100 N/A 

412 X 轴加速度全频谱频带能量 1 R uint16 100 N/A 

X 方向加速度全频谱 

413 X 轴加速度全频谱频带能量 2 R uint16 100 N/A 

414 X 轴加速度全频谱频带能量 3 R uint16 100 N/A 

415 X 轴加速度全频谱频带能量 4 R uint16 100 N/A 

416 X 轴加速度全频谱频带能量 5 R uint16 100 N/A 

417 X 轴加速度全频谱频率中心 R uint16 10 N/A 

418 X 轴加速度全频谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

419 X 轴加速度全频谱频率平均 R uint16 10 N/A 

420 X 轴加速度全频谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

421 X 轴加速度包络谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

X 方向加速度包络谱特征 

422 X 轴加速度包络谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

423 X 轴加速度包络谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

424 X 轴加速度包络谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

425 X 轴加速度包络谱 1k 总能量 R uint16 100 N/A 

426 X 轴加速度全频谱总能量 R uint16 100 N/A X 方向加速度全频谱特征 

427 X 轴速度谱 0.45x 转频 R uint16 100 N/A 

X 方向速度谱特征 
428 X 轴速度谱 0.5x 转频 R uint16 100 N/A 

429 X 轴速度谱 1x 转频 R uint16 100 N/A 

430 X 轴速度谱 1.5x 转频 R uint16 100 N/A 
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431 X 轴速度谱 2x 转频 R uint16 100 N/A 

432 X 轴速度谱 2.5x 转频 R uint16 100 N/A 

433 X 轴速度谱 3x 转频 R uint16 100 N/A 

434 X 轴速度谱 3.5x 转频 R uint16 100 N/A 

435 X 轴速度谱 4x 转频 R uint16 100 N/A 

436 X 轴速度谱 4.5x 转频 R uint16 100 N/A 

437 X 轴速度谱 5x 转频 R uint16 100 N/A 

438 X 轴速度谱 5.5x 转频 R uint16 100 N/A 

439 X 轴速度谱 6x 转频 R uint16 100 N/A 

440 X 轴速度谱 6.5x 转频 R uint16 100 N/A 

441 X 轴速度谱 7x 转频 R uint16 100 N/A 

442 X 轴速度谱 7.5x 转频 R uint16 100 N/A 

443 X 轴速度谱 8x 转频 R uint16 100 N/A 

444 X 轴速度谱 8.5x 转频 R uint16 100 N/A 

445 X 轴速度谱 9x 转频 R uint16 100 N/A 

446 X 轴速度谱 9.5x 转频 R uint16 100 N/A 

447 X 轴速度谱 10x 转频 R uint16 100 N/A 

448 X 轴速度谱频带 1 能量 R uint16 100 N/A 

449 X 轴速度谱频带 2 能量 R uint16 100 N/A 

450 X 轴速度谱频带 3 能量 R uint16 100 N/A 

451 X 轴速度谱频带 4 能量 R uint16 100 N/A 

452 X 轴速度谱频带 5 能量 R uint16 100 N/A 

453 X 轴速度谱叶轮 1x R uint16 100 N/A 

454 X 轴速度谱叶轮 2x R uint16 100 N/A 

455 X 轴速度谱叶轮 3x R uint16 100 N/A 

456 X 轴速度谱叶轮 4x R uint16 100 N/A 

457 X 轴速度谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

458 X 轴速度谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

459 X 轴速度谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

460 X 轴速度次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

461 X 轴速度谱频率中心 R uint16 10 N/A 

462 X 轴速度谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

463 X 轴速度谱频率平均 R uint16 10 N/A 

464 X 轴速度谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

465 X 轴位移谱 0.45x R uint16 100 N/A 

X 方向位移频谱特征 

466 X 轴位移谱 0.5X R uint16 100 N/A 

467 X 轴位移谱 1X R uint16 100 N/A 

468 X 轴位移谱 1.5X R uint16 100 N/A 

469 X 轴位移谱 2X R uint16 100 N/A 

470 X 轴位移谱 3X R uint16 100 N/A 

471 X 轴位移谱 4X R uint16 100 N/A 

472 X 轴位移谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

473 X 轴位移谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

474 X 轴应移谱次高阶次 R uint16 10 N/A 
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475 X 轴位移谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

476 X 轴位移频率中心 R uint16 10 N/A 

477 X 轴位移频率均方根 R uint16 10 N/A 

478 X 轴位移频率平均 R uint16 10 N/A 

479 X 轴位移频率标准差 R uint16 100 N/A 

480 X 轴速度谱 1X 相位 R uint16 100 N/A 
X 方向速度谱特征 

481 X 轴速度谱 2X 相位 R uint16 100 N/A 

482 Y 轴加速度包络谱内环 1x R uint16 100 N/A 

Y 方向加速度包络谱特征 

483 Y 轴加速度包络谱内环 2x R uint16 100 N/A 

484 Y 轴加速度包络谱外环 1x R uint16 100 N/A 

485 Y 轴加速度包络谱外环 2x R uint16 100 N/A 

486 Y 轴加速度包络谱滚动体 1x R uint16 100 N/A 

487 Y 轴加速度包络谱滚动体 2x R uint16 100 N/A 

488 Y 轴加速度包络谱保持架 1x R uint16 100 N/A 

489 Y 轴加速度包络谱保持架 2x R uint16 100 N/A 

490 Y 轴加速度包络谱频 0.5x R uint16 100 N/A 

491 Y 轴加速度包络谱频 1x R uint16 100 N/A 

492 Y 轴加速度包络谱频 2x R uint16 100 N/A 

493 Y 轴加速度包络谱频 3x R uint16 100 N/A 

494 Y 轴加速度全频谱频带能量 1 R uint16 100 N/A 

Y 方向加速度全频谱 

495 Y 轴加速度全频谱频带能量 2 R uint16 100 N/A 

496 Y 轴加速度全频谱频带能量 3 R uint16 100 N/A 

497 Y 轴加速度全频谱频带能量 4 R uint16 100 N/A 

498 Y 轴加速度全频谱频带能量 5 R uint16 100 N/A 

499 Y 轴加速度全频谱频率中心 R uint16 10 N/A 

500 Y 轴加速度全频谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

501 Y 轴加速度全频谱频率平均 R uint16 10 N/A 

502 Y 轴加速度全频谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

503 Y 轴加速度包络谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

Y 方向加速度包络谱特征 

504 Y 轴加速度包络谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

505 Y 轴加速度包络谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

506 Y 轴加速度包络谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

507 Y 轴加速度包络谱 1k 总能量 R uint16 100 N/A 

508 Y 轴加速度全频谱总能量 R uint16 100 N/A Y 方向加速度全频谱特征 

509 Y 轴速度谱 0.45x 转频 R uint16 100 N/A 

Y 方向速度谱特征 

510 Y 轴速度谱 0.5x 转频 R uint16 100 N/A 

511 Y 轴速度谱 1x 转频 R uint16 100 N/A 

512 Y 轴速度谱 1.5x 转频 R uint16 100 N/A 

513 Y 轴速度谱 2x 转频 R uint16 100 N/A 

514 Y 轴速度谱 2.5x 转频 R uint16 100 N/A 

515 Y 轴速度谱 3x 转频 R uint16 100 N/A 

516 Y 轴速度谱 3.5x 转频 R uint16 100 N/A 

517 Y 轴速度谱 4x 转频 R uint16 100 N/A 

518 Y 轴速度谱 4.5x 转频 R uint16 100 N/A 
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519 Y 轴速度谱 5x 转频 R uint16 100 N/A 

520 Y 轴速度谱 5.5x 转频 R uint16 100 N/A 

521 Y 轴速度谱 6x 转频 R uint16 100 N/A 

522 Y 轴速度谱 6.5x 转频 R uint16 100 N/A 

523 Y 轴速度谱 7x 转频 R uint16 100 N/A 

524 Y 轴速度谱 7.5x 转频 R uint16 100 N/A 

525 Y 轴速度谱 8x 转频 R uint16 100 N/A 

526 Y 轴速度谱 8.5x 转频 R uint16 100 N/A 

527 Y 轴速度谱 9x 转频 R uint16 100 N/A 

528 Y 轴速度谱 9.5x 转频 R uint16 100 N/A 

529 Y 轴速度谱 10x 转频 R uint16 100 N/A 

530 Y 轴速度谱频带 1 能量 R uint16 100 N/A 

531 Y 轴速度谱频带 2 能量 R uint16 100 N/A 

532 Y 轴速度谱频带 3 能量 R uint16 100 N/A 

533 Y 轴速度谱频带 4 能量 R uint16 100 N/A 

534 Y 轴速度谱频带 5 能量 R uint16 100 N/A 

535 Y 轴速度谱叶轮 1x R uint16 100 N/A 

536 Y 轴速度谱叶轮 2x R uint16 100 N/A 

537 Y 轴速度谱叶轮 3x R uint16 100 N/A 

538 Y 轴速度谱叶轮 4x R uint16 100 N/A 

539 Y 轴速度谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

540 Y 轴速度谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

541 Y 轴速度谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

542 Y 轴速度次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

543 Y 轴速度谱频率中心 R uint16 10 N/A 

544 Y 轴速度谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

545 Y 轴速度谱频率平均 R uint16 10 N/A 

546 Y 轴速度谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

547 Y 轴位移谱 0.45x R uint16 100 N/A 

Y 方向位移频谱特征 

548 Y 轴位移谱 0.5X R uint16 100 N/A 

549 Y 轴位移谱 1X R uint16 100 N/A 

550 Y 轴位移谱 1.5X R uint16 100 N/A 

551 Y 轴位移谱 2X R uint16 100 N/A 

552 Y 轴位移谱 3X R uint16 100 N/A 

553 Y 轴位移谱 4X R uint16 100 N/A 

554 Y 轴位移谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

555 Y 轴位移谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

556 Y 轴应移谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

557 Y 轴位移谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

558 Y 轴位移频率中心 R uint16 10 N/A 

559 Y 轴位移频率均方根 R uint16 10 N/A 

560 Y 轴位移频率平均 R uint16 10 N/A 

561 Y 轴位移频率标准差 R uint16 100 N/A 

562 Y 轴速度谱 1X 相位 R uint16 100 N/A Y 方向速度频谱特征 
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563 Y 轴速度谱 2X 相位 R uint16 100 N/A 

564 Z 轴加速度包络谱内环 1x R uint16 100 N/A 

Z 方向加速度包络谱特征 

565 Z 轴加速度包络谱内环 2x R uint16 100 N/A 

566 Z 轴加速度包络谱外环 1x R uint16 100 N/A 

567 Z 轴加速度包络谱外环 2x R uint16 100 N/A 

568 Z 轴加速度包络谱滚动体 1x R uint16 100 N/A 

569 Z 轴加速度包络谱滚动体 2x R uint16 100 N/A 

570 Z 轴加速度包络谱保持架 1x R uint16 100 N/A 

571 Z 轴加速度包络谱保持架 2x R uint16 100 N/A 

572 Z 轴加速度包络谱频 0.5x R uint16 100 N/A 

573 Z 轴加速度包络谱频 1x R uint16 100 N/A 

574 Z 轴加速度包络谱频 2x R uint16 100 N/A 

575 Z 轴加速度包络谱频 3x R uint16 100 N/A 

576 Z 轴加速度全频谱频带能量 1 R uint16 100 N/A 

Z 方向加速度全频谱 

577 Z 轴加速度全频谱频带能量 2 R uint16 100 N/A 

578 Z 轴加速度全频谱频带能量 3 R uint16 100 N/A 

579 Z 轴加速度全频谱频带能量 4 R uint16 100 N/A 

580 Z 轴加速度全频谱频带能量 5 R uint16 100 N/A 

581 Z 轴加速度全频谱频率中心 R uint16 10 N/A 

582 Z 轴加速度全频谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

583 Z 轴加速度全频谱频率平均 R uint16 10 N/A 

584 Z 轴加速度全频谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

585 Z 轴加速度包络谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

Z 方向加速度包络谱特征 

586 Z 轴加速度包络谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

587 Z 轴加速度包络谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

588 Z 轴加速度包络谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

589 Z 轴加速度包络谱 1k 总能量 R uint16 100 N/A 

590 Z 轴加速度全频谱总能量 R uint16 100 N/A Z 方向加速度全频谱特征 

591 Z 轴速度谱 0.45x 转频 R uint16 100 N/A 

Z 方向速度谱特征 

592 Z 轴速度谱 0.5x 转频 R uint16 100 N/A 

593 Z 轴速度谱 1x 转频 R uint16 100 N/A 

594 Z 轴速度谱 1.5x 转频 R uint16 100 N/A 

595 Z 轴速度谱 2x 转频 R uint16 100 N/A 

596 Z 轴速度谱 2.5x 转频 R uint16 100 N/A 

597 Z 轴速度谱 3x 转频 R uint16 100 N/A 

598 Z 轴速度谱 3.5x 转频 R uint16 100 N/A 

599 Z 轴速度谱 4x 转频 R uint16 100 N/A 

600 Z 轴速度谱 4.5x 转频 R uint16 100 N/A 

601 Z 轴速度谱 5x 转频 R uint16 100 N/A 

602 Z 轴速度谱 5.5x 转频 R uint16 100 N/A 

603 Z 轴速度谱 6x 转频 R uint16 100 N/A 

604 Z 轴速度谱 6.5x 转频 R uint16 100 N/A 

605 Z 轴速度谱 7x 转频 R uint16 100 N/A 

606 Z 轴速度谱 7.5x 转频 R uint16 100 N/A 
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607 Z 轴速度谱 8x 转频 R uint16 100 N/A 

608 Z 轴速度谱 8.5x 转频 R uint16 100 N/A 

609 Z 轴速度谱 9x 转频 R uint16 100 N/A 

610 Z 轴速度谱 9.5x 转频 R uint16 100 N/A 

611 Z 轴速度谱 10x 转频 R uint16 100 N/A 

612 Z 轴速度谱频带 1 能量 R uint16 100 N/A 

613 Z 轴速度谱频带 2 能量 R uint16 100 N/A 

614 Z 轴速度谱频带 3 能量 R uint16 100 N/A 

615 Z 轴速度谱频带 4 能量 R uint16 100 N/A 

616 Z 轴速度谱频带 5 能量 R uint16 100 N/A 

617 Z 轴速度谱叶轮 1x R uint16 100 N/A 

618 Z 轴速度谱叶轮 2x R uint16 100 N/A 

619 Z 轴速度谱叶轮 3x R uint16 100 N/A 

620 Z 轴速度谱叶轮 4x R uint16 100 N/A 

621 Z 轴速度谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

622 Z 轴速度谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

623 Z 轴速度谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

624 Z 轴速度次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

625 Z 轴速度谱频率中心 R uint16 10 N/A 

626 Z 轴速度谱频率均方根 R uint16 10 N/A 

627 Z 轴速度谱频率平均 R uint16 10 N/A 

628 Z 轴速度谱频率标准差 R uint16 100 N/A 

629 Z 轴位移谱 0.45x R uint16 100 N/A 

Z 方向位移频谱特征 

630 Z 轴位移谱 0.5X R uint16 100 N/A 

631 Z 轴位移谱 1X R uint16 100 N/A 

632 Z 轴位移谱 1.5X R uint16 100 N/A 

633 Z 轴位移谱 2X R uint16 100 N/A 

634 Z 轴位移谱 3X R uint16 100 N/A 

635 Z 轴位移谱 4X R uint16 100 N/A 

636 Z 轴位移谱最高阶次 R uint16 10 N/A 

637 Z 轴位移谱最高阶次能量 R uint16 100 N/A 

638 Z 轴应移谱次高阶次 R uint16 10 N/A 

639 Z 轴位移谱次高阶次能量 R uint16 100 N/A 

640 Z 轴位移频率中心 R uint16 10 N/A 

641 Z 轴位移频率均方根 R uint16 10 N/A 

642 Z 轴位移频率平均 R uint16 10 N/A 

643 Z 轴位移频率标准差 R uint16 100 N/A 

644 Z 轴速度谱 1X 相位 R uint16 100 N/A 
Z 方向速度频谱特征 

645 Z 轴速度谱 2X 相位 R uint16 100 N/A 

4.3.2Modbus TCP 通信说明 

示例：上位机（客户端）向传感器读取从 0 地址开始的 52 个数据（数据共 104 字节）。 

上位机（客户端）发送 12 字节  

 

 传感器返回数据 

字节号 内容 举例 字节号 内容 举例 
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0 事务处理标识符 高 8 位 0x00  

 

 

0 事务处理标识符 高 8 位 00 

1 事务处理标识符 低 8 位 0x00 1 事务处理标识符 低 8 位 00 

2 协议标识符     高 8 位 0x00 2 协议标识符     高 8 位 00 

3 协议标识符     低 8 位 0x00 3 协议标识符     低 8 位 00 

4 报文长度       高 8 位 0x00 4 报文长度       高 8 位 00 

5 报文长度       低 8 位 0x06  

 

 

5 报文长度       低 8 位 6B 

6 从站地址                  0x01 6 从站地址                  01 

7 功能码 读 0x03 写 0x06 0x03 7 功能码 读 0x03 写 0x06 03 

8 寄存器地址     高 8 位 0x00 8 数据区长度 68 

9 寄存器地址     低 8 位 0x00 9 

~ 

112 

数据 1  

高字节在前，低字节在后 

数据 52 

Data1 

~ 

Data52 

10 寄存器数量     高 8 位 0x00 

11 寄存器数量     低 8 位 0x34 

00 05 00 00 00 06 01 03 00 00 00 34 Hex 

00 05 00 00 00 6B 01 03 68 0C 89 00 04 00 07 

00 04 00 05 00 05 00 07 00 00 00 00 00 00 00 

0B 00 10 00 0F 00 15 00 12 00 1B 00 01 00 02 

00 01 00 00 00 01 00 01 00 01 00 01 00 00 00 

01 00 00 00 02 00 74 00 00 00 20 00 00 00 00 

00 01 00 04 00 01 00 00 00 01 00 00 00 04 00 

74 00 00 00 60 00 00 00 01 00 01 00 01 00 01 

00 01 00 01 00 00 00 01 

4.3.3 操作说明 

1、 传感器上电初始会固定连接 192.168.1.169：22009 端口，如超过 2S 未连接上将会跳转到

运行程序，因此在需要连接本公司提供的上位机软件的时候，应先打开上位机软件监听。

传感器连接上位机程序后，可进行设备地址、网络 IP 参数等设置。参数设置完成后需要

断电重启自动跳转到运行程序，重新上电前需关闭上位机软件。 

2、标记 R 寄存器为只读，R/W 可读可写。 

以下操作会报错：对 R 寄存器写；写寄存器超过门限；访问地址超出限； 

修改网络参数后需要先写保存参数，再写重启才能生效，所有修改参数都需写保存，才

能掉电不丢失。 

3、地址 0~73 为数据寄存器。 

 地址 67 为转速测量值，寄存器可读可写，单位转频，输入值不可为 0； 

 地址 68 温度预警报警状态寄存器，对应十六进制比特含义：  

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 



User’s Manual- Smart Tri-axial Vibration Temperature Composite Sensor                           Ver.1.3 

User’s Manual - Smart Tri-axial Vibration Temperature Composite Sensor                                 21 / 26 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

温度

报警 

温度

预警 

 地址 69、70、71 为 X，Y，Z 三轴预警报警状态寄存器，对应十六进制比特含义： 

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

预

留 

位移

报警 

位移

预警 

速度

报警 

速度

预警 

加速

度报

警 

加速

度预

警 

比特位为 0，无预警/无报警，比特位为 1，有预警/有报警。 

4、地址 74~119 参数配置寄存器。 

 地址 75 运行模式，当前为生效，可读可写； 

 地址 76 控制寄存器，可读可写，读取值非写入值为不确定值，写入生效操作：写入 11

保存当前参数（掉电不丢失）；写入 22 恢复出厂默认参数；写入 33 复位重启；写入 44 重置

运行模式（修改的运行模式参数生效）；  

 地址 108、109、110 为 MAC 寄存器，表示含义如下： 

默认 MAC 地址 0~5：0x00:0x29:0xAB:0x7C:0x00:0x01。MAC 地址占用 3 个寄存器，按照

顺序存储 

例如写入默认 MAC 地址： 

地址 108 存储 MAC0，MAC1，参数值写入为 0x2900。 

地址 109 存储 MAC2，MAC3，参数值写入为 0x7CAB。 

地址 110 存储 MAC4，MAC5，参数值写入为 0x0100。 

 地址 111、112 为网关地址寄存器，默认值：192.168.1.1，表示含义参照本机 IP 地址。 

 地址 113、114 为子网掩码寄存器，默认值：255.255.255.0，表示含义参照本机 IP 地址。 

 地址 115、116 为 DNS 地址寄存器，默认值：192.168.1.1，表示含义参照本机 IP 地址，

本系统未使用 DNS 服务。 

 地址 117、118 为本机 IP 寄存器，表示含义如下： 

默认本机 IP：192.168.1.164。本机 IP 地址占用 2 个寄存器，按照顺序存储。例如写
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入默认 IP 地址： 

地址 117 存储 IP0，IP1，参数值写入为 0xA8C0。 

地址 118 存储 IP2，IP3，参数值写入为 0xA401。 
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5. 短时连续波形采集 

ModbusTcp 传感器即时波形传输通信协议 

5.1 描述 

ModbusTcp 类型三轴温度振动传感器在保持原有功能和接口不变基础上，再新增一路即时波形传

输通道为用户提供短时连续波形采集，通信协议描述如下文。 

5.2 通信方式 

通信接口：TCP 

通信端口：22010 

TCP 服务器  ：传感器 

TCP 客户端  ：上位机 

5.3 交互方式 

上位机
连接传感器
22010端口

发送
采集命令

立即等待
连续接收数据
按协议包解析

等待
传感器断开

连接成功

Y

N

发送成功

报错
检查IP是否正确

本次采集
结束

报错
传感器没反应

N

Y
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上位机与传感器通信流程图 

5.4 通信协议 

5.4.1 客户机给传感器发送采集命令报文（下行：上位机 → 传感器） 

typedef struct Wave_DaqRequest 

{ 

 char   IPackType[4];  //包头，ASCII字符 "W" "V" "Q" "S" 

 unsigned int uiDaqTime   ;  //采集时长(单位：秒，范围：1-10) 

 char   IPackEnd[4] ;  //包尾，ASCII字符 "W" "V" "Q" "T" 

}DaqRequest; 

5.4.2 传感器发送给上位机的数据包（上行：传感器 → 上位机） 

typedef struct Wave_DaqPacket 

{ 

 char   IPackType[4];     //包类型，ASCII字符"W" "V" "D" "T" 

 unsigned int    IdeviceId;     //传感器地址号 

 float   Fs;           //本包波形的振动信号采样频率 

 float   fTemp;          //传感器采集温度 

 unsigned int pNum;             //包计数，每发送 1个包加 1，重启后重新计数 

 unsigned int    ResveredInt32; //保留 4个字节 

 float   vData[116][3];   //3轴振动加速度（g），顺序为 x/y/z，共 116组，浮点

数 

 char   IPackEnd[4];     //包结束，ASCII字符 "W" "V" "N" "D" 

}DaqPacket; 

5.5 收发数据 

上位机发送：57 56 51 53 0A 00 00 00 57 56 51 54  （说明：0A 00 00 00 为 10的 16 进制表示，代表 10 秒） 

              W  V  Q  S     10 秒     W  V  Q  T    

上位机接受：1 个数据包 

57 56 44 54 01 00 00 00 00 b4 cd 46 c2 73 0d 42 00 00 00 00 2b 68 00 00 ac 89 

e8 ba f2 c5 11 3c 5e 0a 38 ba 4a bd 39 3b 1e 7a 8b ba 4a 32 15 bb 94 8d e3 3b 

0a fd bc bb ca 5c 6a bb ac a7 e3 3b d2 bd 82 3b 37 28 8a bb 5e 89 a4 bb 1a d5 

92 3b 28 57 ab bb c0 12 22 bc bd f3 a5 3a c6 1d 92 39 f2 ff 2f 3b 24 27 ee b9 

9b bc 0a 3c 80 18 20 3c b5 5b 98 bb aa aa bf 3b 6d 8b be 3b 14 f9 d5 ba 5c c0 

38 bc a5 1c 4e bb 05 8f 93 3b 46 01 b5 bc b4 22 02 bc bf 89 a6 bb cc c2 86 bb 

e1 1c 16 bb 2b f2 36 bc fb 47 5a 3c b8 df 29 39 ec e7 e3 ba 08 f5 25 3c fb a9 

e5 b9 07 a7 ee ba 6d 15 21 3b 8c 1a 85 39 87 d8 14 bc e3 3f 9b 3a 4f 4f 8a 3b 

2b 95 b3 bb 18 f5 be b9 aa da 16 3c 54 3e 30 3b d1 95 d7 bb 5b 1d 8d 3b 98 ef 

15 39 14 ec de bb 1e 53 0d 3b 67 b9 d9 ba 6e a8 13 bc 26 d7 b9 b9 e4 86 e1 39 

7c e9 c1 bb 68 d9 85 ba f8 1a 7a 3a b6 ec 86 ba 15 98 ab 3a 86 8b 23 bb 08 0c 

9b bb 06 de b0 ba c4 22 f6 bb e0 0f 98 bb a3 15 94 3b 46 aa ee bb c3 75 e9 bb 

9d 12 dd 3b 40 52 a6 bb 59 6c 1d bc 0e cd 15 3b d4 b0 c7 3a 48 a5 bc bb 50 0b 

67 bb 57 d6 9d 3b 34 b2 13 3a f2 ad ad bb 58 ec 3f 3a 14 e0 70 3b da ce 07 3b 

16 2e e7 bb 33 e7 f1 3a 25 1c da 3b 52 aa 10 bc e9 a7 ed bb e0 18 90 3b 19 6d 

d8 bb f8 30 18 bc a9 fe 94 3b d2 96 6a bb 9e bd 93 bb af de f7 3b eb b7 ab 3b 
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a0 18 43 bc cd 17 ad ba 8e 37 84 3b f5 df 22 bc 68 60 1c bc ce 72 81 3b e0 8d 

a3 b8 1a 27 d4 bb 98 5f 06 3c b1 70 e6 3a 3c f8 68 bb c7 9f 1a 3b d8 c8 76 3b 

e9 19 9a bb b8 2d 81 bb f3 cb b7 3b df c1 c3 bb 7c 1c f1 bb 3f c1 c7 3b d5 59 

3d bb f8 f6 15 bb 24 f9 a4 3b b8 63 2b bb 54 ed d1 3b 95 80 9e 3b 40 fa 28 bc 

9e a7 c0 3b c2 48 05 3c e0 b2 d6 bb cb a4 cd 3b 0e a1 de 3b 00 f8 fe b8 a6 4d 

2b 3c 74 76 ee 39 d2 bb 4f bc 94 46 c3 3b 6a b7 14 3a e7 2c 34 bc 3a 5f 0d 3b 

ab 85 9d ba d6 cd 95 3b 8a 3a a9 3b 74 96 a1 bb 9d 1e d2 ba 6c 01 8a bb 10 46 

d1 ba f5 66 35 bc cb 2f 39 bc 2a 78 83 bb fd 1d 02 bc a8 cc f6 ba 43 6f 0f bc 

6c 0d 4b bb fa 51 58 3a 36 b9 25 bb 59 ca b3 3b 4d 81 6d 3a 93 00 1c 3c 8e 07 

21 3c 84 d7 2e 3b 11 08 2b 3c 26 89 f4 3b 4d 18 38 ba a7 5f a3 ba 64 56 be 3b 

b8 44 fd 39 0a c8 76 bb f9 a9 24 3b 3b 9c b8 3b c7 25 43 3b 88 1d 76 ba 62 5b 

ad 3b 06 ba 47 3b b8 14 98 bb a3 9c 17 bb 41 68 c3 3a 1e a1 90 bb c9 ab 1c bc 

31 3f a3 3b e3 36 73 3b f9 63 19 bc 48 eb fd 3a 57 2a 2c 3c dc a1 ae bb 6d dc 

49 bc 15 10 1e 3c ce 14 66 bb c0 ea 92 bc 0a 9a 0f 3c 99 e2 44 ba 1f 3c 75 bc 

8a 8d fe 3b ce c8 11 bb 7a d4 4c bc 62 a2 a6 3a 9e cf ae bb 9c f3 19 ba 52 83 

2b bb d9 db ae ba c0 79 0e 3c bb d5 f6 ba 26 ce cf 39 5a 7f 13 3c ae 4f 7e bb 

78 61 84 b9 de ee 0e 3c ea 8d fd bb 63 a7 6d bb 92 de 84 3b 11 3e 1b bc b0 d5 

05 bc c0 64 c4 38 08 4f d0 bb 4c dc 7e ba 25 e7 a7 bb f0 3b 20 39 96 60 25 3c 

60 71 3c bc dd 37 85 3b 27 26 14 3c cc 2b cd bb ee b2 cf 3b 24 9c 41 3b 78 83 

9e b9 06 61 ab 3b e0 81 01 38 14 66 a2 39 3f dc 66 bb 8a 50 ab bb 3f a7 84 3b 

d9 61 ca bb e5 00 ac bb 5e 50 56 3b 8b 72 c7 ba c2 eb 12 bb be 78 26 3b 7a c5 

91 ba a8 b9 cc bb 61 95 e2 3b 08 95 d3 ba 5b df 19 bc 29 6f ec 3b dc e7 bb 39 

aa 55 77 bb d2 6c 92 3a e5 70 eb 3b a1 6e cc 3b 47 24 dd bb fb cb e9 3b fe 92 

af 3b a0 5e af b9 34 82 1d ba 9f c9 00 bb 25 60 3e 3c 15 98 a2 3a 66 08 f1 b9 

4b f5 41 3c b6 76 dc ba 4a c1 14 3b a2 55 40 3c a7 ba 38 bb 32 57 5d 3a fa 82 

b9 3b 5a 02 d4 3b 0b d7 06 3b 02 a6 c6 bb 37 eb ab 3b a4 be f2 39 cb 97 41 bc 

f8 05 2d bb 47 a6 36 bb ff f4 2d bc 9c 1e f7 bb a4 ae 36 3b 55 32 7d bb bf 15 

b8 bb 40 41 6f 3b 42 6e ef bb 4a d5 a6 bb bc 60 11 bc 46 90 73 bb f0 1c 96 bb 

d9 e5 3d bc e6 da ef 3b 70 a7 1d b8 9d e4 78 bb 24 57 b7 3a 00 a1 a7 b9 3e 99 

b5 bb 66 36 5e 3a 09 69 20 ba 58 23 e3 bb cc ea 08 3c 76 23 f8 3a 70 c2 53 bb 

7e b4 03 3b 59 50 46 3a e0 0a 56 bb 07 83 9c bb d8 c9 41 bc 18 7c cb ba c6 b9 

36 ba eb 46 a0 bc dc 79 74 3b 0d 68 24 bb d3 09 00 bc b7 a6 d7 3b 2f 70 9e bb 

f4 ff 9f ba a0 e2 05 3c 6b 00 a0 bb aa 7c c8 bb 23 70 11 3c 10 d6 29 bc 71 56 

f4 ba 81 82 07 3c 63 e9 36 bc 7b a3 9c 3b 06 5c 13 3c 34 61 ee bb e7 e6 bc 3a 

54 5e a7 3b 60 ce 1a 3a 1c a8 fa 3a 46 46 00 bb ff f6 b5 3b 6c d7 e4 3b 7c d0 

69 bb c1 7e 97 3a e8 9d 4a 3b 24 b9 26 3a 7f b9 6e 3b 22 40 8b ba e7 a6 bd 3b 

ba a9 1d 3c e2 1a fe 3a 8e a6 1f 3b 72 ef 19 3c 4c bb 1e 3a 8a 95 43 bb e8 42 

ea 3b f5 ad f1 bb ad d7 90 3a 80 c9 68 3b 82 2f 20 bc 5e c1 a7 3a 7e 81 a8 3b 

be f1 55 bb d3 8f e7 ba e7 71 b9 3b 57 56 4e 44  (1包结束 1420bytes) 后续数据包. 
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地址：湖南.长沙.星沙.开元路 17 号湘商世纪鑫城 43 楼 

Tel：0731-82879228  

Fax：0731-88392900 

E-mail：vtall@vtinf.com 

•本产品技术参数及产品外观以实物为准，如有变更，恕不另行通知! 

mailto:vtall@vtinf.com

